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Пояснительная записка 

Актуальность 

Программа «Мой робот» является актуальной, направленной на профориен-
тацию и развитие инженерных навыков, ориентирована на решение проблем, 
связанных с дефицитом инженерных кадров. 

Предлагаемая программа отражает требования не только сегодняшнего, но и 
завтрашнего дня. Дети, завершившие курс обучения, получают знания, позво-
ляющие в дальнейшем продолжить обучение по робототехнике и цифровым 
технологиям и выбрать востребованные инженерные профессии в будущем. 

Новизна предлагаемой программы состоит в том, что она построена с упором 
на практику, обеспечивает преемственность и способствует изучению принци-
пов механического движения, видов автоматизированных систем, устройств 
электрических двигателей, механизмов рулевого управления, принципов эхо-
локации, работы датчиков цвета, датчика света (фоторезистор) и др.  

Адресат программы  

Возраст: дети школьного возраста 7 лет+ 

Объем/срок освоения программы 

Период обучения 1 учебный год 

Общая трудоемкость программы за весь период обучения составляет 40 ча-
сов. 

Форма обучения 

Индивидуальная, индивидуально-групповая, групповая. 

Виды занятий: беседы, лекции, практические занятия. 

Режим занятий (периодичность, время проведения) 

20 занятий по 2 академических часа, 1 раз в неделю. 
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Содержание программы 

Цель программы 

Формирование навыков сборки, разработки и программирования робототех-
нических моделей, изучение принципов работы датчиков и исполнительных 
устройств, развитие навыков конструирования и моделирования простых ме-
ханизмов и формирование научно-технических компетенций обучающихся.  

Задачи программы 

▪ Обучить первоначальным знаниям о конструкции робототехнических  устройств 
и нейроустановок; 

▪ Познакомить обучающихся с принципами и приемами разработки, конструирова-
ния, моделирования и проектирования, а также и программирования управляе-
мых робототехнических установок на базе инженерных конструкторов образо-
вательного назначения линейки «Роботрек»; 

▪ Сформировать навыки создания простых робототехнических конструкций, ис-
пользующих различные датчики; 

▪ Сформировать навыки работы в команде;  

▪ Познакомить с техническими профессиями.



 
Мой робот         4 

 

Учебный план  

№ п/п 
 

Название разделов, тем 
Количество часов Виды, формы и методы кон-

троля по разделам Всего Теория Практика 

Раздел 1. Программирование роботов и простые механизмы 20 5,0 15,0  

1.1. «Дроид-астромеханик» 2 0,5 1,5 

Текущий контроль 
(опрос, 

практическая работа) 

1.2. «Робобоулинг» 2 0,5 1,5 
1.3. «Сокровищница» 2 0,5 1,5 
1.4. «Дай пять» 2 0,5 1,5 
1.5. «Антропоморфный робот» 2 0,5 1,5 
1.6. «Вендинговый автомат» часть 1 2 0,5 1,5 
1.7. «Вендинговый автомат» часть 2 2 0,5 1,5 
1.8. «Эхолокационные очки» 2 0,5 1,5 
1.9. «Весы-безмен» 2 0,5 1,5 

1.10. «Механические передачи» 2 0,5 1,5 
тематический контроль 

(разработка творческого про-
екта) 

Раздел 2. Программирование робототехнических установок  
и сложные механизмы 

20 5,0 15,0  

2.1. «Полиспаст» 2 0,5 1,5 Текущий контроль 
(опрос, 

практическая работа) 
2.2. «Дистанционное управление» 2 0,5 1,5 
2.3. «Солнечная электростанция» 2 0,5 1,5 
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2.4. «Подъемный мост» 2 0,5 1,5 
2.5. «Авиагоризонт» 2 0,5 1,5 
2.6. «TFT – экран» 2 0,5 1,5 
2.7. «Анимация. Верткий шар» 2 0,5 1,5 
2.8. «Виртуальный пинг-понг» 2 0,5 1,5 
2.9. «Серводвигатель» 2 0,5 1,5 

2.10. «Рулевое управление» 2 0,5 1,5 
Итоговый контроль. Разра-

ботка итогового проекта. 
 Всего часов: 40 10,0 30,0  
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Содержание учебного плана 

Тема/содержание Форма работы 
Количество акад. часов 

Теория Практика 

Раздел 1. Программирование роботов и простые меха-
низмы 5,0 15,0 

«Дроид-астромеханик» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Робобоулинг» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Сокровищница» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Дай пять» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Антропоморфный робот» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Вендинговый автомат» 
часть 1 

индивидуальная,  
индивидуально-групповая, 

групповая 
0,5 1,5 

«Вендинговый автомат» 
часть 2 

индивидуальная,  
индивидуально-групповая, 

групповая 
0,5 1,5 

«Эхолокационные очки» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Весы-безмен» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Механические передачи» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 
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Раздел 2. Программирование робототехнических уста-
новок и сложные механизмы 5,0 15,0 

«Полиспаст» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Дистанционное управле-
ние» 

индивидуальная,  
индивидуально-групповая, 

групповая 
0,5 1,5 

«Солнечная электростан-
ция» 

индивидуальная,  
индивидуально-групповая, 

групповая 
0,5 1,5 

«Подъемный мост» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Авиагоризонт» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«TFT – экран» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Анимация. Верткий шар» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Виртуальный пинг-понг» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Серводвигатель» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

«Рулевое управление» 
индивидуальная,  

индивидуально-групповая, 
групповая 

0,5 1,5 

Подробно содержание каждого раздела с наименованием раздела, тем, а также 
перечислением основного теоретического содержания темы с указанием практи-
ческой деятельности по темам будут представлены после приобретения учебного 
комплекса. 
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Планируемые результаты 

В игровой и увлекательной форме дети познакомятся с образовательной робо-
тотехникой, основанной на использовании роботов и электронных компонен-
тов для улучшения развития навыков и компетенций. 

В течение курса обучающиеся познакомятся с понятиями «антропоморфизм 
роботов», «вендинг», «ультразвук», «эхолокация», «пиксель», «разрешение» и 
др. 

Дети научатся собирать семнадцать роботов различных конструкций, сформи-
руют знания о принципах механического движения, познакомятся с базовыми 
принципами различных датчиков: датчики цвета и света (фоторезистора), дат-
чика гироскоп, познакомятся с датчиком энкодер. Изучат виды автоматизиро-
ванных систем, принципы эхолокации, работы рычага, действия механических 
передач и механических блоков, изучат принцип действия светодиода, изучат 
принципы программирования компьютерных игр, изучат устройство электри-
ческих двигателей, сервомоторов, а также механизм рулевого управления.  

Материально-техническое обеспечение 

№ 
п/п 

Наименование Кол-во 

Название 

1  В состав набора «Мой робот» входят не менее 670 элементов:  
1. Пластиковые балки разных форм и блоки (для конструирования 

объектов). 
2. Колеса (4 вида). 
3. Шестеренки (4 вида). 
4. Набор валов, втулок и муфт. 
5. Две материнские платы (контроллера)для непрограммируемого 

уровня (зашиты 4 алгоритма программ) и программируемого (ви-
зуализированная среда РОБОТРЕК ПО). 

6. Четыре двигателя постоянного тока. 
7. Два датчика касания и два инфракрасных датчика.  
8. Один ультразвуковой датчик расстояния. 
9. Один датчик гироскоп-акселерометр. 
10. Один датчик цвета + датчик освещенности. 
11. Два внешних энкодера. 
12. Две червячные передачи. 
13. USB кабель. 

1 
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14. Два кейса для батареек 6 и 9 V9. 
15. ссылка на загрузку инструкций по сборке. 
16. Разборочный ключ, рамки 3 видов,набор рычагов, дуг и уголков. 
17. Четыре резиновых пластины. 
18. Ключ и отвертка. 
19. Болты 4х размеров, гайки и шайбы. 
20. Набор штифтов 5 размеров и приспособление для их установки.  

 
 
 

Кадровое обеспечение 

Реализация дополнительной общеобразовательной общеразвивающей программы 
обеспечивается учителем, имеющим высшее образование, соответствующее тех-
нической направленности, или прошедшим повышение квалификации по данному 
направлению. Подготовка педагога должна отвечать квалификационным требова-
ниям, указанным в квалификационных справочниках и соответствовать профессио-
нальным стандартам. 

Формы аттестации.  Оценочные материалы 

Итоговая аттестация может проводиться в двух вариантах:  

1. Участие в профильных соревнованиях регионального (зонального), все-
российского или международного уровней. 

2. Разработка проекта и участие в выставке в рамках образовательного учре-
ждения. 

Форма аттестации – выставка. Каждый обучающийся выполняет одну творческую 
работу. Работа, представленная для аттестации, оценивается по следующим крите-
риям:  

▪ знание и грамотное использование деталей конструктора;  
▪ эстетика выполнения;  
▪ сложность работы;  
▪ аккуратность и качество изготовления;  
▪ уровень самостоятельности при создании модели.  

1-2 балла (низкий уровень) - выставляется за грубые технические ошибки, влияю-
щие на функционал робота. Обучающийся плохо ориентируется в конструкции, не 
понимает назначение деталей конструктора при конструировании модели робота, 
самостоятельно практически не может создать модель. Для завершения работы 
необходима постоянная помощь педагога. Функционал робота реализован ча-
стично. 
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3-4 балла (уровень ниже среднего) - работа выполнена под руководством педа-
гога, самостоятельность обучающегося слабо выражена. Работа выполнена неак-
куратно, грубых ошибок нет, но конструкция выполнена с большими неточностями, 
не влияющими на функционал робота. Функционал робота реализован не полно-
стью. 

5-6 баллов (средний уровень) - в работе есть незначительные неточности, не 
влияющие на функционал робота. Работа выполнена частично по образцу, помощь 
педагога практически требовалась несколько раз. Функционал робота реализован 
полностью. 

7-8 баллов (уровень выше среднего) - выставляется при достаточно полном вы-
полнении поставленной задачи, модель собрана без ошибок, функционал робота 
полностью реализован, но при конструировании требовалась помощь педагога.  

9-10 баллов (высокий уровень) – модель робота соответствует поставленной за-
даче, функционал реализован в полной мере, отсутствуют технические ошибки, 
проект создан в соответствии с авторскими идеями. по собственному проекту, ра-
бота отличается оригинальностью идеи, грамотным исполнением, творческим под-
ходом, при реализации проекта не требовалась помощь педагога.  

Критерии оценивания моделей (тематическая аттестация) 

Баллы Критерии 

 Эффектив-
ность кон-
струкции 

робота 

Оптимальность 
решения 

Оригиналь-
ность мо-

дели 

Инженерная грамотность 

устойчивость прочность 

1 балл      

2 балла      

3 балла      
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Список использованных источников 

1. Каталог продукции и учебно-методический комплекс РОБОТРЕК [Электрон-
ный ресурс].  

2. Сайт российского разработчика и производителя образовательных ком-
плексов ООО «Брейн Девелопмент» [Электронный ресурс]. 

3. Описание ресурсного набора «Мой робот» [Электронный ресурс].  

4. Портал «Роботека» - Энциклопедия роботов [Электронный ресурс]. 

5. Портал «Словари и энциклопедии» [Электронный ресурс]. 

6. Портал «Библиотека юного исследователя» [Электронный ресурс].  

Приложения 

1. Описание УМК, карты сборки проектов, демо-версия занятия [Электронный ре-
сурс]. 

2. Краткая рабочая программа с моделями роботов на 4 л. в 1 экз.  

 

 

 

  

https://robotrack-rus.ru/catalog/
https://robotrack-rus.ru/catalog/
https://dignatera.ru/catalog/kurs-vvedenie-v-mekhatroniku.html
https://dignatera.ru/catalog/kurs-vvedenie-v-mekhatroniku.html
https://robotrack-rus.ru/portfolio-item/moj-robot-10-14-let/
https://роботека.рф/%204
https://dic.academic.ru/
http://nplit.ru/books/
https://disk.yandex.ru/d/3kvw6GlHuhDA2
https://disk.yandex.ru/d/3kvw6GlHuhDA2
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Приложение 2 

Краткая рабочая программа с моделями роботов 
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